// *************************************************************************

// Esempio comunicazione seriale RS232 solo TX con minime risorse

// Autore : Diego Bincoletto  12.08.2012

// Micro : 16F876 a 4MHz

// *************************************************************************

// Formula Definizione BITtime in funzione del Baudrate voluto

// (Fclock/Baudrate)/4.2177  (determinato empiricamente)

// Baudrate usato = 2400

#define BITtime 395

// ****** variables declaration

unsigned char strx(char *ss);

char str1[4];

// ****** Functions

void Tx_Byte(unsigned char Data) {  //************* Invia 1 chrattere

  char mask;

  PORTC.F3 = 0;

  delay_us(BITtime);

  for (mask=0x01;mask!=0;mask=mask<<1)

  {

    if(Data&mask) PORTC.F3 = 1;

    else PORTC.F3 = 0;

    delay_us(BITtime);

  }

  PORTC.F3 = 1;

  delay_us(BITtime);

} //***************************************

unsigned char strx(char *ss) {   //************* Invia una stringa

Tx_Byte(*ss++);       // Invia primo carattere della stringa

delay_mS(10);

Tx_Byte(*ss++);       // continua con gli altri caratteri.....

delay_mS(10);

Tx_Byte(*ss++);

delay_mS(10);

Tx_Byte(*ss++);

delay_mS(10);

Tx_Byte(0x0D);  // Carrige Return  (da usare con terminal per andare a caporiga)

}  //***************************************

void main() { //########## MAIN ##############

short i;

  PORTA = 0x0;

  TRISA = 0x0;               //  Tutte uscite

  PORTB = 0x0;

  TRISB = 0x0;               //  Tutte uscite

  PORTB = 0x0;

  PORTC = 0x0;               //  Tutte uscite

  TRISC = 0x0;

  ADCON0 = 0;

  ADCON1 = 0;                // Tutti I/O Digitali

  PORTC.F3 = 1;              // Setta pin TX alto

     for(;;) {               // Loop di test

      for (i=0; i<5; i++) {

        str1[i] = 0;

      }

     str1[0] = '1';

     str1[1] = '2';

     str1[2] = '3';

     str1[3] = '4';

     strx(str1);

     }

} //########## End MAIN ##############
